
Videotranskript -Telepräsenzroboter Impressionen 

 

Das Video hat eine Länge von einer Minute und besteht aus fünf kurzen Clips, die den 

Telepräsenzroboter aus verschiedenen Perspektiven bei unterschiedlichen Aktionen zeigen. 

Im ersten Clip ist eine Nahaufnahme des Fußes des Telepräsenzroboters mit der integrierten 

Bodenkamera zu sehen. Nach wenigen Sekunden blinkt das Licht am Rand der Kamera 

mehrmals kurz auf. Anschließend leuchtet das weiße Licht dauerhaft und signalisiert, dass 

der Roboter eingeschaltet und einsatzbereit ist. Zum Abschluss erfolgt ein kurzer Zoom auf 

den „Projekt Mitte“-Sticker, der am Akku im unteren Bereich des Roboters angebracht ist. 

Der zweite Clip zeigt den Telepräsenzroboter in einer Totalen im Hauptgebäude der 

Universität Rostock. Er fährt auf die Kamera zu und dreht sich anschließend einmal um die 

eigene Achse. 

Im dritten Clip ist eine dynamische Detailaufnahme des Roboterfußes zu sehen. Dabei sind 

die technischen Komponenten und deren Verbindungen deutlich erkennbar. Während der 

Aufnahme dreht sich der Roboter, sodass ein umfassender Blick auf die verbaute Technik 

möglich wird. Ein abschließender Zoom lenkt die Aufmerksamkeit erneut auf die leuchtende 

Bodenkamera sowie den „Projekt Mitte“-Sticker. 

Der vierte Clip zeigt eine studentische Hilfskraft bei der Steuerung des Telepräsenzroboters. 

In einer Totalen steht sie im Hauptgebäude der Universität Rostock vor der Tür des Büros 

der Rektorin. Die Studentin ist von hinten zu sehen und bedient den Roboter über einen 

Laptop. Der Telepräsenzroboter ist frontal sichtbar. Zunächst dreht er sich um die eigene 

Achse, anschließend bewegt er sich seitlich nach rechts. Auf dem Bildschirm des Roboters 

ist das Gesicht der Studentin zu erkennen. 

Im letzten Clip ist der Kopf des Telepräsenzroboters frontal zu sehen. Auf dem Bildschirm 

des Roboters erscheinen zwei studentische Hilfskräfte, die zusätzlich direkt vor dem Roboter 

stehen und den Laptop zur Steuerung in den Händen halten. Dadurch werden sowohl die 

Perspektive des Roboters als auch die Sicht der nutzenden Personen sichtbar. Die beiden 

Hilfskräfte winken in die Kamera des Laptops. Diese Aufnahme ist gleichzeitig auf dem 

Bildschirm des Roboters zu sehen. 

 

 


